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Nazwa przedmiotu

Sztuczna inteligencja w systemach
technologicznych

Kod przedmiotu

SiwST

t.aczna liczba godzin

18 | Tryb | stacjenaray | niestacjonarny

Profil ksztalcenia

OgélnoakadeniekiA) | Praktyczny (P)

Forma zajec

wyktad, laboratorium

Jezyk przedmiotu polski
Liczba punktéw ECTS 1+1
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zajeé Wykiad
Wymiar zajeé 9
Stopien naukowy, imie, nazwisko
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zajeé Laboratorium
Wymiar zajeé 9

Stopien naukowy, imie¢, nazwisko

Wymagania wstepne

Podstawy programowania

Zalozenia i cele przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studenta z metodami
sztucznej inteligencji majacymi zastosowanie w obszarze
automatyki i robotyki, sposobami implementacji tych metod
oraz najczesciej napotykanymi problemami i rozwigzaniami
opartymi na wykorzystaniu metod sztucznej inteligencji.
Celem jest takze nabycie praktycznych umiej¢tnosci
pozwalajacych na wybor odpowiednich metod sztuczne;j
inteligencji do rozwigzania problemow z obszaru
automatyki i robotyki, oraz implementacji, konfiguracji i
testowania tych metod.

Metody dydaktyczne

Wyktad z uzyciem projektora, wykonywanie ¢wiczen
laboratoryjnych na komputerach, studiowanie literatury, w

tym takze dokumentacji wybranych bibliotek.

Efekty uczenia si¢ (odniesienie do charakterystyk poziomow Polskiej Odniesienie do Odniesienie do
Ramy Kwalifikacji)

efektow dla efektow uczenia
kierunku si¢ wg Polskiej
Ramy
Kwalifikacji
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WO0l. Zna podstawy teoretyczne wspotczes$nie
stosowanych metod sztucznej inteligencji. K W02
WO02. Zna cechy i funkcjonalno$¢ wybranych narzedzi K Wo3
WIEDZA informatycznych umozliwiajace implementacje K W04 P7S_WG
— absolwent zna i metod sztucznej inteligencji w urzadzeniach K W05
rozumie: automatyki i robotyki. -
X . . K _Wo07
WO03.Zna wybrane rozwigzania korzystajace z metod
e i ) K W02 ARPT
sztucznej inteligencji stosowane w urzadzeniach - =
z obszaru automatyki i robotyki.
UO1. Potrafi wybra¢ odpowiednia metode sztucznej
inteligencji do rozwigzania problemu z obszaru
automatyki i robotyki.
: U02. Wykorzystuje efektywne narz¢dzia K U03
[il\:gfsll;:’v?j? SCl informatyczne  pozwalajace na  wdrozenie| K U03 ARPT P7S UW
otrafi: rozwigzan opartych na metodach sztucznej
p ' inteligencji.
UO03. Potrafi skonfigurowac¢ i dobra¢ eksperymentalnie
warto$ci parametréw wykorzystywanych metod
sztucznej inteligencji.
KO1. Korzysta z dokumentacji wybranych narze¢dzi
informatycznych umozliwiajace implementacje
KOMPETENCJE metod sztucznej inteligencji w urzadzeniach
SPOLECZNE automatvki i robotvki K K02 P7S KK
_ absolwent jest Y et K_K04 P7S_KO
, K02. Korzysta z metod sztucznej inteligencji w celu - -
gotow do ’ . S .
rozwigzania  inzynierskich i  naukowych
probleméw z obszaru automatyki i robotyki
Tres$ci programowe
Lp. Tematyka zajeé Liczba godzin
Forma zaje¢ - wyklad
1 Wprowadzenie w problematyke sztucznej inteligencji. 1
2 Glebokie uczenie w sieciach neuronowych. 1
3 Algorytmy genetyczne i inne metody optymalizacji. 1
Metody implementacji metod sztucznej inteligencji z  wykorzystaniem
4 specjalizowanych bibliotek programistycznych. 1
Rozpoznawanie obrazu z wykorzystaniem sieci neuronowych w systemach automatyki
S i w robotach mobilnych. 1
6 Wykorzystanie metod sztucznej inteligencji w sterownikach przemystowych. 1
7 Zastosowanie uczenia maszynowego w urzadzeniach obszaru automatyki i robotyki. 2
I Kolokwium zaliczeniowe. 1
Forma zaje¢ - laboratorium
Instalacja, konfiguracja i poznanie funkcji wybranego $rodowiska umozliwiajacego
1 implementacj¢ metod sztucznej inteligencji. 1
2 Glegbokie uczenie w sieciach neuronowych. 1
3 Algorytmy genetyczne i inne metody optymalizacji. 1
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Metody implementacji metod sztucznej inteligencji z  wykorzystaniem
4 specjalizowanych bibliotek programistycznych. 1
Rozpoznawanie obrazu z wykorzystaniem sieci neuronowych w systemach automatyki
5 i w robotach mobilnych. 1
6 Wykorzystanie metod sztucznej inteligencji w sterownikach przemystowych. 1
7 Zastosowanie uczenia maszynowego w urzadzeniach obszaru automatyki i robotyki. 2
I Zajgcia zaliczeniowe. 1

Forma i warunki zaliczenia Wyktad: z.aliczenie kolro’kwium pisemr}ego. ’ . o
. Laboratorium: obecno$¢, wykonywanie zadan laboratoryjnych w trakcie zajec i
przedmiotu zadan domowych, sprawozdanie koncowe.
Nr efektu uczenia sie
z sylabusa
Metody weryfikacji efektow  [Kolokwium pisemne. WO01-W03
uczenia sie 'Wykonywanie zadan laboratoryjnych w trakcie
zaje¢ 1 zadan domowych, sprawozdanie U01-U03, K01-K02
koncowe.
Literatura podstawowa 1. Leszek Rutkowski, Metody i techniki sztucznej

inteligencji, Wydawnictwo Naukowe PWN, 2019.

2. Joseph Lentin, Nauka robotyki z jezykiem Python,
Helion, 2016.

3. Mariusz Flasinski, Wstep do sztucznej inteligencyi,
Wydawnictwo Naukowe PWN, 2018.

4. Aurélien Géron, Uczenie maszynowe z uzyciem Scikit-
Learn i TensorFlow, Helion, 2018.

Literatura uzupelniajaca 1. Francois Chollet, Deep Learning. Praca z jezykiem
Python i bibliotekq Keras, Helion, 2019.

2. Stuart Russell, Peter Norvig, Artificial Intelligence: A
Modern Approach (3rd Edition), Pearson, 2009.

3. Olivier Michel, Fabien Rohrer, Nicolas Heiniger,
Cyberbotics' Robot Curriculum, 2009.

4. Dokumentacja jezyka Python (https://docs.python.org)

Naklad pracy studenta
Liczba godzin
Zajecia dydaktyczne 18
Przygotowanie si¢ do zajec 22
Studiowanie literatury 5
Udzial w konsultacjach 0
Przygotowanie projektu / eseju / prezentacji itp. 8
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 7
Inne 0
L.ACZNY naklad pracy studenta w godz. 60

Liczba punktow ECTS 2




